MANUAL DE INSTRUCCIONES
PESACARGAS CHD-100

Captador de presion
digital en ascensores
hidraulicos

Revisado en septiembre de 2001




1. Dimensiones

14 - 18 NPT 14 - 18 BSP
12 - 14 NPT 172 - 14 BSP

o
o
]

14 - 19 BSP
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2. Descripcion del conexionado

Rojo Alimentacion positiva (24 - 48Vdc)
Negro Alimentacion negativa
Vi
.u:-lcta Contacto Relé de Completo ( AL-C)
Azul
Rosa "
Marrén Contacto Relé de Sobrecarga (AL-S )
Gris
Blanco Hold
Amarillo Tierra
Verde No conectado

AL-C (Relé de Completo) =
Cambia de estado si se supera la carga programada en el parametro
AL-S (Relé de sobrecarga)

Cambia de estado si se supera la carga programada en el parametro

*El estado de reposo de los relés se puede cambiar en el parametro

HOLD (Se activa con una tensién entre 24 y 220 V alterna o continua).
Cuando el ascensor esta en marcha, la medida del peso no es buena, los relés
podrian activarse, y el display de cabina verse inestable.

Activando la entrada de HOLD cuando el elevador se pone en mavimiento, la

medida de peso queda bloqueada, el display se presenta intermitente, y los reles
junto con el display de cabina conservan su estado hasta que se desactiva esta
entrada, que debe ser después de detenerse el ascensor.
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3. Acceso a los parametros del menu

El equipo dispone de un menu para acceder a los parametros de ajuste.

= Pulsando esta tecla sucesivamente, se recorren todos los parametros

FS9) programables del mend de forma ciclica.
Para volver a la presentacion de peso, pulsar la tecla hasta llegar al final de los
menus, o pulsarla durante 2 segundos.

'_" Pulsando esta tecla cuando estamos situados sobre un parametro, se entra para
modificarlo.

Pulsando esta tecla cuando estamos situados sobre un parametro, el display
presenta su contenido.

4. Modificacion de un parametro

1) Ir pulsando la tecla sucesivamente hasta situarse sobre el parametro deseado.

2) Pulsar la tecla | p | para entrar en modificacién del parametro, quedando el digito de

la izquierda intermitente.

3) Poner en el display el valor deseado usando la teclas b~
4) Pulsar2 veces.

Cuando se pulsa la primera vez se recoge el valor poniendose intermitente el display

durante 10 segundos, y la segunda vez se confirma la operacion.

Notas:

a) Si no se pulsa Ia segunda vez, antes de terminar la intermitencia,la operacion no
se almacena, y el display presenta de nuevo el parametro que se estaba modificando.
b) Para modificar los parametros [PESO| y [LEro| consultar el punto N°.6 (Calibracion
del Equipo)
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5. Estructura de programaciéon (Menu’s)
—> | :SEE| Presentacidn de peso

Tecla Menu
Alarma completo
Alarma sobrepeso

Ajuste de puesta a cero

Ajuste con peso conocido

O == -0 -

I =l I | — =
i =
[ ] 1M I

LELL Verificacion de carga de trabajo. Maxima carga de trabajo = 120% de CELL.
|

Compensacién del peso de cadena
|

LonF Configuracion del display de cabina, y estado de relés

6. Calibracion del equipo

Este apartado es necesario para que el equipo sepa la relacion entre la sefial de la
celula y el peso que se introduce en la cabina.

Hay dos formas de calibrar el equipo:

I) Calibracion normal.

1)_Realizacién del cero:

a)Situarse en la opcién de ment

b)Comprobar que la cabina esta vacia, pulsar la tecla 4 .y despues pulsar

mientras el display esté intermitente para confirmar la puesta a cero. La operacion
comienza con una cuenta atras, y al finalizar el display presentara el parélmetr-::r
Nota: Sino se pulsa antes de terminar la intermitencia que dura 10 segundos,
la operacion no se almacena, y el display presenta de nuevo
el parametro
2) Ajuste de peso:

a)Situarse en la opcion de menu
b)Introducir dentro de la cabina un peso conocido y pulsar | p
Nota: Se recomienda como minimo un 50% del completo.
c)Poner el valor del peso colocado en la cabina con las teclas -~
d)Para grabar el valor pulsar la tecla 2 veces (El equipo empieza una
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cuenta atras y el valor queda memorizado).Despues el display presentara el siguiente
parametro de ajuste. [CELL]

Nota: Sino se pulsa la segunda vez antes de terminar la intermitencia, la
operacién no se almacena, y el display presenta de nuevo el parametro

3) Sistema AUTO-CALIBRADO.
1) Hacer el ajuste de como esta indicado en la Calibracién Normal.
2) Calcular el valor de “CELL" .

Lo conseguiran el valor de “CELL” en el resultado de calculo del valor nominal “ N.L”
(Mirar seccion N°.13 (Como calcular la carga nominal)) CELL = N.L.”

3) Introducir en el parametro |CELL| el resultado del valor N.L

utilizando estas teclas | p ||

4) Despues el captador de presion CHD-100 funcionara en sistema auto-calibrado.

Nota:
Si el valorde “CELL” es >10.000 tendran que dividir por 10.

7. Alarmas

Las alarmas son los niveles de carga en los que cambian de estado los relés. Para
ajustarlos no hace falta ninqun peso, solamente programarlos con el teclado.

H' i | Valor de la carga a partir del cual el ascensor esta completo. Cuando el
[

1 contenido del ascensor supera dicho valor, se cambia de estado el relé de
completo.

H' 5 Valor de la carga a partir del cual, el ascensor esta en sobrecarga. Cuando el

contenido del ascensor supera dicho valor el relé de sobrecarga cambia de
estado.

Nota: Para el ajuste de las alarmas ir al N°.4(Modificacion de un parametro)
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8. Funciones auxiliares

CO4dE Opcion de compensacion de cadena. Esta opcion permite compensar la
diferencia de peso entre plantas producida por la cadena. Para usar esta opcion,
hay que introducir el peso aproximado de la cadena, teniendo en cuenta que el
valor maximo permitido es de 50kg. En caso de ponerlo a cero la compensacion
de cadena guedara anulada.

I o F |Permite configurar la salida de display de cabina, y el estado de los relés:

Configuracion Estado de Relés
ConF =0 ON
ConF =1 ON
ConF =2 OFF
ConF =3 OFF

9. Modo bajo consumo

Como lo que mas consume es el display, y no es un elemento que esté visible, se ha
tenido en cuenta un modo de bajo consumo en el que se apaga el display presentando un
segmento rotativo para indicar que sigue funcionando.
Casos en los que el equipo entra en la funcion de bajo consumo.
1) Al conectar el equipo a la red, presenta el peso durante 3 minutos, y en caso de
no tocar ninguna tecla, automaticamente pasa a bajo consumo.
2) Cuando pase una hora de haber tocado por ultima vez una tecla
3) Cuando el equipo esta presentando el peso pulsando la tecla  durante dos
segundos.

Nota: Para salir de la funcién de bajo consumo hay que pulsar una tecla.

10. Caracteristicas Eléctricas

Modelo: ..o CHD-100
Tension nominal:................ 24 - 48Vdc
Corriente nominal:.............. <100mA.
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12. Presentacion de Errores.

Célula de carga averiada .

£-r o Desbordamiento negativo.
-La celula de carga esta trabajando en sentido contrario o esta mal conectada.

Desbordamiento positivo,la célula de carga esta soportando un peso superior al
valor nominal.
-Es necesario poner una celula de carga de valor nominal superior.

Error de polaridad. (Este error se puede dar si se ajusta sin colocar un peso en
la cabina).
-Realizar de nuevo el ajuste de cero y peso.

C - - 5| Perdida de datos en la memoria.
-Hay que programar de nuevo todos los parametros.

Nota: Cuando se produce un error se activan todas las alarmas y el ascensor
gueda bloguedo.

13. COMO CALCULAR LA CARGA NOMINAL

N.L. = K*S

N.L. (Carga Nominal)
S = Superficie util del cilindro en cm?

K = Carga Nominal por cm? (Lo encontraran este valor en la etiqueta del sensor)
Nota Importante :

En caso que la carga nominal es >10.000 , tendran que dividir por 10 el valor que

van a introducir en el parametro “AL-C”,AL-S”, “CELL"” & “CAdE".

PAG. 7



13. GUIA DE INSTALACION (PASO A PASO)

Este apartado explica los pasos a seguir para la instalacion del captador de presion
CHD-100.

1. COLOCAR BIEN EL CAPTADOR EN LA VALVULA DE PRESION.

2, CONEXIONAR LOS CABLES DEL LIMITADOR RESPETANDO EL
CODIGO DE COLORES.
- Mirar apartado n® 6. ( Descripcion del conexionado)

3. ALIMENTAR EL EQUIPO.

Guias rapidas para confiqurar los parametros mas importantes

del equipo.
a) Para buscar el parametro que se quiera cambiar pulsar sucesivamente

y para acceder al pararnetr_u pulsar| p
b) Modificar utilizando | p ||

¢) Para guardarlo pulsar 2 veces

4. PARAMETROS MAS IMPORTANTES A CONFIGURAR:
A) Programar las alarmas:
1°. Poner en el valor de la carga, a partir del cual se requiere que se
active la alarma de completo.
2°. Poneren|BL S| el valor de la carga, a partir del cual se requiere que se
active la alarma de sobrecarga.
B) Calibrar el Cero
-Condiciones antes de hacer el Cero:
1. Bajar la cabina a una planta intermedia.
2. Botar dentro de la cabina para evitar posibles engaches.
3. El ascensor debe estar vacio.
Hacer el Cero situandose en el parametro
pulsar | p , ¥ comienza una cuenta-atras.

C ) Calibrar el Peso:
- Poner un peso en la cabina ( al menos un 50% del completo)
- Introducir en el valor de la carga que se ha colocado en la cabina.
el equipo comienzo una cuenta atras.

Nota: Es importante realizar el ajuste de cero antes de hacer la operacién de ajuste
de peso.

5. AHORA EL CAPTADOR DE PRESION ESTA LISTO PARA EL FUNCIONAMIENTO.
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